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(54) Dispositif d'entrainement a chenille souple avec roue de tension 



(57) Le dispositif de invention comprend une pou- 
tre sensiblement horizontale (26) supportant une roue 
d'extremite (20) et des roues de support (36A, 36B, 36C) 
une chenille souple sans fin (12) s'enroulant autour des 
roues precitees et un porte-roue (34) monte mobile par 
rapport a la poutre et supportant la roue d'extremite (20) 



pour constituer une roue de tension de la chenille. Ce 
porte-roue (34) est relie a la poutre (26) par deux bielles 
(42A, 42B) qui sont articulees chacune a la poutre par 
une premiere articulation (44A, 44B) et au porte-roue 
par une seconde articulation (46A, 46B) en formant une 
liaison a quadrilatere deformable. Application aux vehi- 
cles tout terrain. 
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Description 

[0001] L'invention concerne un dispositif d'entrame- 
ment a chenille, destine a la propulsion de vehiculestout 
terrain, en particulier d'engins agricoles, viticoles et os- 5 
treicoles ou d'engins de travaux publics et forestiers. 
[0002] Elle concerne plus particulierement un dispo- 
sitif d'entraTnement a chenille, du type comprenant une 
poutre sensiblement horizontale supportant une roue 
d'extremite et des roues de support, ainsi qu'une che- 
nille souple sans fin s'enroulant autour des roues preci- 
tees et dans Jequel ladite roue d'extremite est portee par 
un porte-roue monte mobile par rapport a la poutre pour 
constituer une roue de tension de la chenille. 
[0003] Dans ses brevets francais N° 93 13211 et 97 
11318, la Demanderesse a propose des dispositifs d'en- 
traTnement de ce type, dans lescjuels la chenille est for- 
mee d'une bande souple sans fin munie interieurement 
d'au moins une rang6e de plots situes dans le sens de 
la longueur de la bande, distants entre eux d'un pas 
constant et ayant chacun sensiblement la forme d'une 
pyramide. 

[0004] Cette bande sans fin s'enroule autour de deux 
roues d'extremite, a savoir une roue motrice qui est g6- 
neralement situee a I'arriere du vehicule, et une roue 
non motrice qui est generalement situee a I'avant du ve- 
hicule et qui constitue la roue de tension de la chenille. 
[0005] La roue motrice est habituellement formee de 
deux jantes reunies entre elles, a iritervalles reguliers, 
par des taquets d'entraTnement qui viennent se loger 
entre les plots de la chenille pour assurer son entraTne- 
ment. *v ' •* » 

[0006] Habituellement, la roue motrice >est coup lee a 
un arbre d'entraTnement porte par le bati du vehicule. 
En revanche, la poutre est montee oscillante par rapport 
au bati du vehicule pour permettre a la chenille d'6pou- 
ser la surface du terrain sur laquelle se deplace le vehi- 
cule. 

[0007] Cette poutre supporte la roue de tension ainsi 
que des roues de support, mbntees folies, autour des- 
quelles passe la bande souple sans fin. 
[0008] Dans les dispositifs dlentramement connus, la 
roue de tension' est supportee par un porte-roue com- 
prenant un organe de liaison apte a coulisser, selon le 
sens longitudinal du vehicule, dans un organe formant 
coulisse qui est solidaire de la poutre. Le porte-roue 
possede une fourche formant support de la roue de ten- 
sion et comportant deux branches entourant cette der- 
niere. 

[0009] Dans les dispositifs connus, I'organe de liaison 
du porte-roue comprend un tiroir ayant trois points de 
guidage. 

[0010] Par ailleurs, un mecanisme tendeur et amor- 
tisseur est prevu pour tendre la chenille et amortir ia ten- 
sion en cas de choc sur la chenille, ou dans le cas ou 
un corps etranger vient se loger entre la chenille et I'une 
des roues du dispositif. 

[0011] Bien que ces porte-roues coulissants donnent 



generalement satisfaction, ils necessitent des moyens 
de guidage particulierement complexes et couteux a 
realiser. 

[0012] D'autre part, la realisation du porte-roue sous 
la forrne d'une fourche limite la largeur interieure de la 
roue de tension, laquelle est habituellement realisee 
sous la forme d'une roue monobloc a deux jantes, entre 
iesquelles passent les plots. 

[0013] Or, pour certaines applications, et notamment 
pour des vehicules ayant une force motrice elevee, il 
apparait souhaitable d'augmenter la largeur des plots, 
dans le sens transversalde la bande, etpar consequent,., 
la largeur de ia roue de tension au niveau des logements 
des plots d'entraTnement. 

[0014] La Demanderesse s'est pose le probleme 
d'ameliorerles dispositifs d'entraTnement a chenille sou- 
ple du type precite, notamment en ce qui concerne la 
structure du porte-roue et aussi celui de la poutre. Cette 
poutre etait jusqu'a present realisee sous la forme d'un 
profile en U venant coiffer les roues de support. 
[0015] L'invention apporte une solution aux proble- 
mes mentionnes ci-dessus. 

[0016] Elle propose a cet effet un dispositif du type 
defini en introduction, dans lequel le porte-roue est relie 
a la poutre par deux bielles qui sont articulees chacune 
a la poutre par une premiere articulation et au porte-roue 
par une seconde articulation en formant une liaison a 
quadrilatere deformable. 

[001 7] Ainsi , le porte-roue n'est plus monte coulissant 
sur la poutre, mais relie a cette derniere par un meca- 
nisme articule du type a quadrilatere deformable, en 
particulier un parallelogramme deformable, qui est 
beaucoup plus simple a realiser et qui en outre procure 
un meilleur guidage. 

[0018] Dans une forme de realisation preferee de l'in- 
vention, la poutre comprend deux elements plats rap- 
proches entre lesquels sont articulees les deux bielles, 
le porte-roue comprend deux elements plats rappro- 
ches entre lesquels sont articulees les deux bielles, cha- 
cune \des roues de support comprend deux jantes 
coaxiales disposees de part et d'autre de la poutre, et 
la roue de tension comprend deux jantes coaxiales dis- 
posees de part ettfautre du porte-roue. 
[0019] Ainsi, les deux bielles sont, au niveau de leurs 
articulations, maintenues a chaque fois entre les deux 
elements plats rapproches de la poutre et entre les deux 
elements plats rapproches du porte-roue. 
[0020] Ces elements plats, que Ton peut encore ap- 
pelerfers plats, assurent a chaque fois un parfait guida- 
ge des bielles. 

[0021] Dans une autre forme de realisation de l'inven- 
tion, la poutre comprend deux elements plats rappro- 
ches entre lesquels sont articulees les deux bielles, le 
porte-roue comprend deux elements plats eloignes en- 
tre lesquels sont articulees les deux bielles, chacune 
des roues de support comprend deux jantes coaxiales 
disposees de part et d'autre de la poutre, et la roue de 
tension comprend deux jantes coaxiales disposees en- 
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tre les elements plats du porte-roue. 
[0022] Dans une troisieme forme de realisation de In- 
vention., la poutre comprend deux elements plats eloi- 
gnes entre lesquels sont articulees les deux bielles, le 
porte-roue comprend deux elements plats rapproches 5 
autour desquels sont articulees les deux bielles, chacu- 
ne des roues de support comprend deux jantes coaxia- 
les disposees entre les elements plats de la poutre, et 
la roue'de tension comprend deux jantes coaxiales dis- 
posees de part et d l autre du porte-roue. io 
[0023] Dans une quatrieme forme de realisation de 
I'invention. . la poutre, . comprend . deux , elements plats 
eloignes entre lesquels sont articulees les deux bielles, 
le porte-roue comprend deux elements plats eloignes 
entre lesquels sont articulees les deux bielles, chacune 15 
des roues de support comprend deux jantes coaxiales 
disposees entre les elements plats de la poutre, et la 
roue de tension comprend deux jantescoaxiales dispo^ - 
sees entre les elements plats du porte-roue. 
[0024] On comprendra que, dans les formes de rea- 20 
lisation precitees, lorsque les elements plats (de la pou- 
tre ou du porte-roue) sont rapproches, les roues sont a 
chaque fois avantageusement constitutes de deux jan- 
tes disposees de part et d'autre de ces elements plats. 
[0025] En revanche, lorsque les elements plats sont 25 
eloignes, ils favorisent I'implantation de chacune des 
roues dans I'espace libre menage entre ces elements 
plats. 

[0026] Dans une forme de realisation p referee de I'in- 
vention, les deux elements plats de la poutre et/ou les 30 
deux elements plats du porte-roue sont reunis par des 
entretoises. 

[0027] En variante, les deux elements plats de la pou- 
tre et/ou du porte-roue sont formes par les ailes d'un 
profile en U. 35 
[0028] De maniere avantageuse, les premieres arti- 
culations sont disposees en dessous des secondes ar- 
ticulations, en sorte que le porte-roue se deplace au 
moins en partie au dessus de la poutre. 
[0029] Selon une autre caracteristique de I'invention, 40 
le dispositif comprend un mecanisme tendeur et amor- 
tisseur interpose entre la poutre et le porte-roue. 
[0030]" Celui-cicomprend' avantageusement uri'cylin-" 
dre ferme par un fond et fixe sur la poutre, un ressort 
loge dans le cylindre et prenant appui sur son fond et 45 
un verin interpose entre le ressort et le porte-roue. 
[0031] Etant donne que le mouvement du porte-roue 
n'est pas strictement un mouvement coulissant, il est 
necessaire de prevoir un appui mobile entre le ressort 
et le fond du cylindre precite. 50 
[0032] Dans la description qui suit, faite seulement a 
titre d'exemple, on se refere aux dessins annexes, sur 
lesquels : 

la figure 1 est une vue de cote d'un dispositif d'en- 55 
trainernent a chenille selon une premiere forme de 
realisation de I'invention, le porte-roue etant dans 
une position deployee ; 



les figures 2, 3, 4 et 5 sont des vues en coupe, a 
echelle agrandie, prises respectivement selon les 
lignes IMI f Ill-Ill. IV-IV, et V-V de la figure 1 ; 

la figure 6 est une vue analogue a la figure 1 , dans 
laquelle le porte-roue est dans une position 
retractee ; 

la figure 7 est une vue de cote d'un dispositif selon 
une variante de realisation ; 

la figure 8 est une vue ; part[elle.de f c6ta,d'un . dispo- 
sitif selon une seconde forme de realisation de 
I'invention ; 

la figure 9 est une vue complete de dessus, avec 
arrachement, du dispositif de la figure 8 ; 

la figure 1 0 est une vue en coupe, a echelle agran- 
die, selon la ligne X-X de la figure 8 ; 

la figure 11 est une vue de cote d'un dispositif selon 
une troisieme forme de realisation de invention ; 

les figures 1 2 et 1 3 sont des vues en coupe, a echel- 
le agrandie, selon respectivement les lignes Xli-XII 
et XIII-XIII de la figure 11 ; ... 

la figure 14 est une vue partielle de cote d'un dis- 
positif selon une quatrieme forme de realisation de 
I'invention ; ■ 

la figure -15 est une vue complete de dessus#avec 
arrachement, du dispositif de la figure 14 ; et 

la figure 16 est une vue en coupe selon la ligne 
XVI-XVl de la figure 14. 

[0033] On se refere a la figure 1 qui montre un dispo- 
sitif d'entramement 10 a chenille souple pour un vehi- 
cule tout terrain tel que par exemple un engin agricole, 
viticole ou ostreicole, ou encore un engin de travaux pu- 
blics ou " fbtesti'e rs' 

[0034] Le dispositif 10 est prevu pour etre place sur 
un cote du bati (non represents) du vehicule, un dispo- 
sitif analogue symetrique etant place de I'autre c6te du- 
dit bati. 

[0035] Le dispositif 1 0 est prevu pour entraTner une 
chenille 12 constitute d'une bande souple sans fin rea- 
lisee avantageusement en un materiau elastomere ren- 
force par des armatures interieures. Cette bande sans 
fin comporte exterieurement une surface de roulement 
munie de crampons 14 (figures 4 et 5). La bande souple 
est munie interieurement d'une rangee de plots (figures 
1 , 4 et 5) situes dans le sens de la longueur de la bande 
et distants entre eux d'un pas constant. Ces plots ont 
sensiblement la forme d'une pyramide comme decrit 
dans le brevet FR-A-2711959 (93 13211) au nom de la 
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Demanderesse. 

[0036] La bande souple s'enroule autour de deux 
roues d'extremite : une roue motrice 18a I'arriere du ve- 
hicule et une roue non motrice 20 (encore appelee roue 
de tension) situee a I'avant du vehicule. 
[0037] La roue motrice 18 est calee sur un arbre 22 
porte par le bati (non represents) du vehicule. La roue 
1 8 est constitute de deux jantes espacees reunies entre 
elles, a leur peripherie et a intervalles reguliers, par des 
taquets 24 destines a venir s'engrener avec I'interieur 
de la bande souple sans f in , en venant a chaque fois se 
loger dans un intervalle defini.entre deux plots. 16 suc- 
cess if s. 

[0038] Le dispositif 1 0 comprend en outre une poutre 
26 qui s'etend sensiblement a I'horizontale et qui com- 
porte, a son extremite posterieure, un pivot 28 pour as- 
surer un mouvement oscillant de la poutre autour d'un 
axe X-X du bati du v6hicule. Cet axe s'etend horizonta- 
lement et parallelement a I'axe de I'arbre 22, pour pro- 
curer un montage oscillant de la poutre. Le pivot 28 est 
solidaire de I'extremite arriere 30 de la poutre. Cette der- 
niere comprend une extremite avant 32 a laquelle est 
relie un porte- roue 34, monte mobile par rapport a la 
poutre 26. Ce porte-roue supporte la roue non motrice 
20 qui est montee a rotation libra. 
[0039] Par ailleurs, la poutre 26 porte trois roues de 
support 36A, 36B et 36C montees a libre rotation autour 
d'axes respectifs 38A, 38B et 38C. Dans I'exemple de 
realisation represents, les roues 18 et 20 ont sensible- 
ment le meme diametre, tandls que les roues 36A, 36B 
et 36C sont de diametre plus f aible. 
[0040] La poutre 26 supporte en outre une petite roue 
40, de plus faible diametre, placee entre la roue 36C et 
la roue motrice 18. 

[0041] Le porte-roue 34 est relie a la poutre 26 par 
deux bielles 42A et 42B gen6ralement identiques qui 
sont articulees a la poutre par une premiere articulation 
44a, respectivement 44b et au porte-roue par une se- 
conde articulation 46a, respectivement 46b. 
[0042] Ces quatre articulations ont des axes paralle- 
ls et sont situees au sommet d'un quadrilatere defor- 
mable, ici un parallelogramme deformable. 
[0043] Les premieres articulations 44A et 44B' sont 
disposees en dessous des secondes articulations 46A 
et 46B, en sorte que le porte-roue se deplace au moins 
en partie au-dessus de I'extremite 32 de la poutre. Cette 
derniere possede une forme effilee et le porte-roue 
s'etend dans une position legerement inclinee par rap- 
port a I'horizontale. 

[0044] De ce fait, le porte-roue 34 est susceptible de 

se deplacer par rapport a la poutre avec un mouvement 

combine de rotation et de translation. 

[0045] La poutre 26 comprend deux*elements plats 

48 (encore appeles fers plats) qui sont rapproches Tun 

de I'autre dans une disposition parallele (figures 3, 4 et 

5). Ces elements 48 sont maintenus entre eux par des 

entretoises, notamment 50, 52 et 54. 

[0046] Chacune des roues de support, et en particu- 



lier la roue 36C (figure 4) est formee de deux jantes 56 
coaxiales disposees de part et d'autre de la poutre 26, 
c'est-a-dire de part et d'autre des elements plats 48. 
[0047] La petite roue 40 (figure 5) comprend egale- 
5 ment deux jantes independantes 58 portees respective- 
ment par les ailes 60 d'une chape 62 soudee a I'extre- 
mite arriere 30 de la poutre. 

[0048] Le porte-roue 34 comprend deux elements 
plats rapproches 64 (figures 2 et 3), encore appeles fers 

10 plats, reunis entre eux par des entretoises, en particulier 
une entretoise 66 (figure 2). Ces elements plats 64 sont 
parallels entre eux et agences de telle sorte que la lar- 
geur du porte-roue 34 corresponde sensiblement a la 
largeur de la poutre, comme on le voit mieux sur la figure 

15 3. 

[0049] Les premieres articulations 44A et 44B des 
bielles viennent se loger dans I'espace defini entre les 
elements plats 48 de la poutre; tandis que leurs secon- 
des articulations 46A et 46B viennent se loger dans I'es- 

20 pace libre menage entre les elements plats 64 du porte- 
roue, procuraht ainsi un excellent guidage. Comme on 
peut le voir sur la figure 3, chacune des bielles, ici la 
bielle 42A, comporte une ame 68A reliee entre deux cy- 
lindres 70A et 72A qui viennent se loger respectivement 

25 entre les elements plats 48 de la poutre et les elements 
plats 64 du porte-roue. Ces deux cylindres 70A et 72A 
sont traverses respectivement par des axes d'articula- 
tion 74A et 76A. 

[0050] La roue motrice 20 (figure 2) comprend ici deux 

30 jantes independantes 78 situees respectivement de part 
et d'autre des elements plats 64 du porte-roue et mon- 
tees a rotation libre, grace a des roulements 80 sur les 
extremites respectives d'un arbre 82 qui traverse de part 
en part le porte-roue. 

35 [0051] Sur I'extremite avant 32 de la poutre est fixee 
une bride 84 dans laquelle est amenagee une fenetre 
86 dans laquelle vient se loger I'extremite d'une lame 
ressort (non representee) apte a exercer une force dans 
la direction de lafleche F (figure 1) pour assurer la sus- 

40 pension de la poutre. Ainsi, la poutre peut osciller autour 
de son axe, en etant rappelee par la force F. 
[0052] Le dispositif 10 comprend en outre un meca- 
nismetendeur et amortisseur 88 (figure T) interpose en- 
tre la poutre et le porte-roue pour assurer la mise sous 

45 tension de la chenille. Ce mecanisme comprend un cy- 
lindre 90 fixe longitudinalement au-dessus de la poutre 
et presentant un fond 92. Ce dernier est traverse par 
une tige 94 fixee a un verin 96, lequel est articule par 
un axe 98 sur le porte-roue. Un ressort helicoidal 100 

so entoure la tige 14 et prend appul sur une coupelle 102 
qui prend appui sur I'interieur du fond 92 et une autre 
coupelle 1 04 reliee au verin 96. La forme de la coupelle 
102 autorise un coulissement et un debattement de la 
tige 94. Un joint annulaire 106 entoure le verin 96 et as- 

55 sure I'etancheite avec le cylindre 90, du cote de son ex- 
tremite ouverte. 

[0053] Le ressort 90 est destine a etre precharge, la 
valeur de tarage etant foumie visuellement par ia lon- 
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gueur de Textremite 1 08 de la tige, qui depasse le fond 
92 du cylindre. On peut de cette maniere controler la 
charge aglssant sur le porte-roue 34. 
[0054] Le porte-roue 34, en combinaison avec le me- 
canisme tendeur et amortlsseur 88, permet d'assurer la 
tension de la chenille et d'absorber les irregularites de 
terrain, ainsi que les consequences eventuelles d'un ob- 
jet venant se coincer entre la chenille et Tune des roues 
du dispositif-. 5 l - v> ■ v •■' ' l ' w-*'*- 
[0055] Sur la figure 1 , le porte-roue 34 est represents 
en position deployee, tandis que sur la figure 6, il est 
represents en position retractee. Uamplitude.de debate 
tement du porte-roue est generalement de I'ordre de 
quelques centimetres. 

[0056] On se refere maintenant a la figure 7 qui repre- 
sente une variante du dispositif des figures 1 a 6. Ici, la 
roue non motrice 20 est de plusfaible diametre que dans 
le cas precedent; et elle ne vient pas porter directement 
sur le sol. En consequence, le porte-roue 34 est dispose 
dans une position relevee. De plus, le dispositif com- 
prend quatre roues de support 36A a 36D au lieu de 
trois roues de support. 

[0057] Sinon, la structure generate du dispositif est 
analogue a celui de la forme de realisation precedente. 
[0058] II est a noter que dans les deux formes de rea- 
lisation precitees, la structure rapprochee des elements 
plats de la poutre ainsi que la structure rapprochee des 
elements plats du porte-roue, permettent de former cha- 
que roue a partir de deux jantes espacees, dont I'inter- 
valle peut etre augrnente, si necessaire, en particulier 
lorsqu'il s'agit d'utiliser des chenilles dont les plots ont 
une largeur plus importante. Ceci presente un interet 
dans le cas ou la chenille doit resister a des efforts im- 
portants, specialement pour des vehicules animes par 
des moteurs de puissance elevee. 
[0059] On se refere maintenant aux figures 8 a 1 0 qui 
concernent une seconde forme de realisation de I'inven- 
tion qui s'apparente a celle des figures 1 a 6. Les ele- 
ments communs avec la forme de realisation preceden- 
te sont designes par les memes references numeriques. 
Dans cette forme de realisation, la poutre est generale- 
ment identique ou similaire a celle de la forme de reali- 
sation precede ntev EWcornporte aussi deux elements 
plats rapproches qui supportent trois roues de support. 
La partie posterieure du dispositif n'a pas ete represen- 
tee sur la figure 8 car elle est similaire a celle de la figure 
1. 

[0060] Comme on peut le voir sur les figures 9 et 1 0, 
la difference principale reside dans le fait que les ele- 
ments plats 48 du porte-roue sont beaucoup plus eloi- 
gnes Tun de I'autre que dans la forme de realisation pre- 
cedente. II en resulte que chacune des bielles, en par- 
ticulier la bielle 42A (figure 10) doit s'adapter a la- diffe- 
rence de largeur entre les elements plats 48 de la poutre 
et les elements plats 64 du porte-roue. Le cylindre 70A 
a une longueur axiale beaucoup plus faible que le cylin- 
dre 72 A. 

[0061] Les elements plats 64 du porte-roue forment 



les deux bras d'unefourche entre lesquels est placee la 
roue non motrice 20. Cette derniere est realisee ici mo- 
nobloc, ses deux jantes 78 etant solidaires Tune de 
I'autre, et non pas independantes comme dans la forme 
5 de realisation decrite precedemment. 

[0062] On se refere maintenant aux figures 11 a 13 
qui montrent une troisieme forme de realisation de in- 
vention. Cette derniere s'apparente a celle de la premie- 
re form e~de realisation, et les 'elements^ communs sont 
10 designes par les memes references numeriques. 

[0063] Dans cette forme de realisation, les elements 
plats. 48 de la poutre sont beaucoup plus eloignes, tan- , 
dis que les elements plats 64 du porte-roue sont rappro- 
ches, comme dans le cas de la premiere forme de rea- 
ls lisation. 

[0064] Le dispositif comprend ici cinq roues de sup- 
port 36A a 36D, chacune formee de deux jantes inde- 
pendantes portees-respectivement par les -elements 
plats 48 de la poutre (figures 12 et 13). 
20 [0065] Comme dans le cas de la premiere forme de 
realisation precitee, la roue non motrice 20 comprend 
deux jantes independantes 78 disposees de part et 
d'autre des elements plats 64. 

[0066] Chacune des bielles, en particulier la bielle 
25 42A (figure 12), possede un cylindre 70A de longueur 
axiale adaptee a I'intervalle compris entre les elements 
plats 48. 

[0067] En revanche, le cylindre 72A est decoupe in- 
terieurement pour laisser passage au porte-rouev 

30 [0068] On se refere maintenant aux figures 14 a 16 
pour decrire une quatrieme forme de realisation-.de in- 
vention, dans laquelle les elements communs avec les 
formes de realisation precedentes sont designes par les 
memes references numeriques. 

35 [0069] Cette forme de realisation s'apparente a celle 
des figures 11 a 13, en ce sens que la structure de la 
poutre et des roues-support est identique. La partie pos- 
terieure du dispositif n'est pas representee sur la figure 
14. 

40 [0070] En revanche, la structure du porte-roue s'ap- 
parente a celle des figures 8 a 1 0, dans laquelle les ele- 
ments 64 sont eloignes et encadrent ainsi la roue non 
motrice 207qui esr realisee d' une *seute' piece :f 
[0071] Les elements plats 48 de la poutre et les ele- 

45 ments plats 64 du porte-roue ont des interval les interi- 
eurs respectifs sensiblement de meme valeur. II en re- 
sulte que les cylindres respectifs 70A et 72A de la bielle 
42A ont des longueurs axiales adaptees aux intervalles 
precites. II en est de meme pour la bielle 42B. 

so [0072] Dans les d iff e rentes formes de realisation re- 
presentees, le montage articule du porte-roue par rap- 
port a la poutre offre un guidage parfait au porte-roue et 
permet en outre de simplifier les fabrications. 
[0073] Bien entendu, Tinvention n'est pas limitee aux 

55 formes de realisation decrites precedemment a litre 
d'exemple et s'etend a d'autres variantes. 
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1. Dispositif d'entrainement a chenille, du type com- 
prenant une poutre sensiblement horizontale sup- 
portant une roue d'extremite et des roues de sup- 
port, ainsl qu'une chenille souple sans fin s'enrou- 
lant autour des roues precitees, et dans lequel la- 
dite roue d'extremite est portee par un porte-roue 
monte mobile par rapport a la poutre pourconstituer 
une roue de tension de la chenille, 
caracterise en ce que le porte-roue (34) est relie 
a la.pautre,(26) pacdeux bielles (42A, 42B) qui sont 
articulees chacune a la poutre par une premiere ar- 
ticulation (44A, 44B) et au porte-roue par une se- 
conde articulation (46A, 46B) en f ormant une liaison 
a quadrilatere def ormable. 

2. Dispositif selon la revendication 1 , caracterise en 
ce que la poutre (26) comprend deux elements 
plats rapproches (48) entre lesquels sont articulees 
ies deux bielles (42A, 42B), en ce que le porte-roue 
(34) comprend : deux elements plats rapproches 
(64) entre lesquels sont articulees Ies deux bielles 
(42A, 42B), en ce que chacune des roues de sup- 
port (36 A, 36B,...) comprend deux jantes coaxiales 
(56) disposees de part et d'autre de la poutre, et en 
ce que la roue de tension (20) comprend deux jan- 
tes coaxiales (78) disposees de part et d'autre du 
porte-roue. 

3. Dispositif selon la revendication 1, caracterise en 
ce que la poutre' (26) comprend deux 6lements 
plats rapproches (48) entre lesquels sont articulees 
Ies deux bielles (42A, 42B), en ce que le porte-roue 
(34) comprend deux elements plats eloignes (64) 
entre lesquels sont articulees Ies deux bielles (42A, 
42B), en ce que chacune des roues de support 
(36A, 36B,.;. ) comprend deux jantes coaxiales (56) 
disposees de part et d'autre de la poutre, et en ce 
que la roue de tension (20) comprend deux jantes 
coaxiales (78) disposees entre les elements plats 
(64) du porte-roue. 

4. Dispositif selon la revendication 1 , caracterise en 
ce que la poutre (26) comprend deux elements 
plats eloignes (48) entre lesquels sont articulees Ies 
deux bielles (42A. 42B), en ce que le porte-roue 
(34) comprend deux elements plats rapproches 
(64) autour desquels sont articulees les deuxbielles 
(42A, 42B), en ce que chacune des roues de sup- 
port (36A, 36B,...) comprend deux jantes coaxiales 
(56) disposees entre les elements plats de la pou- 
tre ,*et en ce que la roue de tension (20) comprend 
deux jantes coaxiales (78) disposers de part et 
d'autre du porte-roue. 

5. Dispositif selon la revendication 1 , caracterise en 
ce que la poutre (26) comprend deux elements 



plats eloignes (48) entre lesquels sont articulees les 
deux bielles (42A, 42B), en ce que le porte-roue 
(34) comprend deux elements plats eloignes (64) 
entre lesquels sont articulees les deux bielles (42A, 
5 42B), en ce que chacune des roues de support 
(36A, 36B,..) comprend deux jantes coaxiales (78) 
disposees entre les elements plats de la poutre, et 
en ce que la roue de tension (20) comprend deux 
jantes coaxiales (78) disposees entre les elements 
10 plats du porte-roue. 

. ., 6. Dispositif. selon I'unades revendications 1 a 5, car. 
racterise en ce que les deux elements plats (48) 
de la poutre (26) et/ou les deux elements plats (64) 
15 du porte-roue (34) sont reunis.par des entretoises. 

7. Dispositif selon I'une des revendications 1 a 5, ca- 
racterise en ce que les deux elements plats (48) 
de la poutre (26) et/ou les deux elements plats (64) 

20 du porte-roue sont formes par les ailes d'un profile 
en U. 

8. Dispositif selon I'une des revendications 1 a 7, ca- 
racterise en ce que les premieres articulations 

25 (44A, 44B) sont disposees en dessous des secon- 
des articulations (46A, 46B), en sorte que le porte- 
roue (34) se deplace au moins en partie au dessus 
de la poutre (26). 

30 9. Dispositif selon I'une des revendications 1 a 8, ca- 
racterise en ce qu'il comprend un mecanisme ten- 
deur et amortisseur (88) interpose entre la poutre 
(26) etle porte-roue (34). 

35 10. Dispositif selon la revendication 9, caracterise en 
ce que le mecanisme tendeur et amortisseur (88) 
comprend un cylindre (90) ferme par un fond (92) 
et fixe sur la poutre (26), un ressort (1 00) loge dans 
le cylindre (90) et prenant appui sur son fond (92) 
et un verin (96) interpose entre le ressort (100) et 
le porte-roue (34). 
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